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A kodolas a 2015/2016 tanév I1. félévétdl hatalyos, a NEPTUN rendszerben.

A félévben felvett targyak kodolt listdjanak leadasa az Oktatasi Féigazgatdsag szamara:

A 10 karakteres tantargyleir6 kod felosztasa:

Doktoriskolai tantargyak esetén legkésdbb oktober 10. és marcius 10.
Egy¢éb kreditértékii hallgatoi teljesitmény esetén janudar 30. és junius 30.
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Hanyadik alkalommal vette fel a targyat. Filiggetlen a félévek sorszamatol

Egyéb kreditértékii hallgatoi teljesitmény esetén (XYZU:

A hallgato6 aktualis félévének a sorszama, 1 és 6 kozott.

Az Alkalmazott Informatikai Doktori Iskola tantargyainak kddolt listaja

Sor-

r Doktoriskolai tantargy Oktato neve Uj Oktato
SZam megnevezése targyjel (nevének
(XY) kezddbetiii)
(ZU)
1. ABS méddszerek és alkalmazasuk Abaffy Jozsef AS AJ D
2. Numerikus analizis Abaffy Jozsef NM AJ D
3. Konvex fliggvények Baricz Arpad KX BC D
4, Specialis fliggvények Baricz Arpad SP BC D
5. GNSS a geodéziaban Busics Gyorgy GN BG D




6. Globalis optimalizalas Csendes Tibor GL CcT
N -symbolic hybrid artificial ,
7. . eurq SYmbOTc hybnd artificia Csiszar Orsolya NS Cco
intelligence
8. Bevezetés a fuzzy elméletbe Dombi Jozsef BF DJ
9. Fuzzy elmélet alkalmazasai Dombi Jozsef FA DJ
10. Intelligens rendszerek Dombi Jozsef NR DJ
. . Eigner Gyorgy,
Advanced Academic English - ,
11. g . . Tafferner-Gulyas PS EG
Scientific Presentation Skills o,
Viktoria
English for Academic Purposes: Eigner Gyorgy,
12. Writing and Publication for PhD Tafferner-Gulyas EN GL
Students Viktoria
Emerging Technologies in Cyber- Eigner Gyorgy,
13. Physical Systems: A Global Seminar Tafferner-Gulyas GS EG
Series Viktoria
Numerikus modellezés és kozonséges
14, differencial-egyenletek numerikus Farago Istvan N1 Fl
megoldasi modszerei |.
15. Robusztus statisztika, regresszio Fegyverneki Sandor RS FS
16. Tobbvaltozos statisztika Fegyverneki Sandor TV FS
17. Ipari foWémat,Ok nu.me”.klfs, Felde Imre IF FE
modellezése és optimalizalasa
1. Te‘rmesz,et-llnspwalt alg<?r1tmusok Felde Imre - FE
fejleszteése és alkalmazasa
Regresszios modellek orvosbiologiai | Ferenci Tamas, Kovacs
19. . . OB FT
alkalmazasai Levente
Hatek . W p ,
20. ate ,orjysag es terrrll,ele, enyseg Fogarasi Jozsef HT FJ
becslésének korszerld modszerei
21. Fuzzy dontés analizis Fullér Robert FD FR
22. Fuzzy-neuralis rendszerek Fullér Robert FU FR
’3. Fuzz.y Optimization and Decision Fullér Rébert FO FR
Making
24. Intelligens dontési modellek Fullér Robert IM FR
25. Kollaborativ robotok iranyitasa Galambos Péter KR GP
B . oKl SZAMTtAS]
2%. e,vezetes a mérnoki szamitasi Galantai Aurél MS GA
modszerekbe
27. Mérnoki szamitasi modszerek 1 Galantai Aurél M1 GA




28. Mérnoki szamitasi modszerek 2 Galantai Aurél M2 GA
29. PI’O]?k.CIOS nTodszgrek é [1ulmer1kus Galantai Aurél PM GA
analizisben és optimalizalasban
. - . KAk &
30, | Szamitogep aritmetikak es Galantai Aurél SA GA
lebegbpontos hibaanalizis
Egészségiigyi technoldgiaelemzés
3y, | Mmodszereies gyakorlataa Gulacsi Laszlo TE GL
gyogyszerek és orvostechnikai
eszkozok értékelésében
32. Koltségszamitas az egészségiigyben Gulacsi Laszlo KE GL
33. Kollaborativ sebészrobotika Haidegger Tamas KS HT
Hai Tamas, R
34, Modern orvosi robotok aidegger Tamas, Rudas MR RH
Imre
Flexi f i i h
35. lexible anc{ unction driven shape Horvath Laszlé FF HL
representations
Modeli i ing struct , L i
36. © e, 1T1g .en‘gmeermg structure as Horvath Laszlo ES HL
multidisciplinary system
37, Numerical methods in model fitting Imre Eméke MF IE
problems
M f i
38. odels 9 Unsaturated Soil Imre Eméke us IE
Mechanics
Kai eliarasok a digitali
39, Matematikai e.l?araso a digitalis Jancsé Tamas DF T
fotogrammetriaban
40. Energetlkfal relndsze.rek .szEanlﬂtogepes Kadar Péter ER KP
modellezése és optimalizalasa
a1, Artificial Injcelllgence In Kail Eszter Al KL
Cybersecurity
£ Informatikai rendszerek az ember- Katona Jozsef, Kovari R KT
) szamitogép interfészek teriiletén Attila
43. Mély gépi tanulasi modszerek Kertész Gabor MG KG
Szamitogépes jarasvizsgalatai Komoroczki-Steiner
44, , , . JM SH
modszerek é€s rendszerek Henriette
45 Beagyazott rendszerek vezeték o
) nélkiili kommunikacioi Kopjak Jozsef BR KJ
46 Mathematical Methods, and L
) Programming for Control Theory Kosi Krisztian MM KK
47. Non-Linear control with Fixed Point Kosi Krisztian Fp KK

Iteration based methods




Biostatisztikai és
szabalyozastechnikai médszerek

48. , L, . Kovacs Levente BK KE
alkalmazasa korélettani
modellezésben

49, Elettani és korélettani szabalyozasok | Kovacs Levente KZ KE

50 Modern robusztus szabalyozasok és Kovacs Levente, Drexler RN KE

) nemlinearis iranyitasok Daniel, Eigner Gyorgy
51 Orvosbioldgiai kisérlettervezés és Kovacs Levente, oK KE
) kiértékelés Kozlovszky Miklos

Diagnosztikai célu orvosi

52. képfeldolgozas parhuzamos és Kozlovszky Miklos DO KS
elosztott rendszereken
Human élettani Sterek ,

53. U,Ta,n er,e ant paran,1e ere Kozlovszky Miklos HE KS
gyujtése és feldolgozasa
Mikro és makrokornyezeti

54. paraméterek gyljtése és Kozlovszky Miklos MP KS
feldolgozasa

55. Ment‘alls esl erzlelml allap,o t , Kozlovszky Miklos ME KS
monitorozasa és meghatarozasa

56. Optikai és digitalis képalkotas Kozlovszky Miklos oD KS
Gazdasagi al tok (o es

57. ‘az {asag1 egyensu yppn ° Kristaly Sandor GE KA
vizsgalata Riemann-Finsler tereken
Variaciészamitas és alkalmazasai

58. elliptikus parcialis differencial- Kristaly Sandor VA KA
egyenletek elméletében

59, | Fuzzy kovetkeztetesi rendszer Laufer Edit FR LE
redukcios lehetdsegei

60. Felhosz,o'lgaFtat’ii\sok modellezese és Lovas Rébert FS LR
tervezesi mintai
Kisméret(, merev szarnyl autonom

61. repiilégépek gyakorlati Molnar Andras AR MA
iranyitastechnikaja

62. M}Jlti-égensq r.nob,ilrobot-‘rendszerek Nagy Istvan MU NI
palyatervezési modszerei
Diff ial tria é ,

63. ] 'e’rgﬁcu,a gfeo,me ra es Nagy Peter Tibor DV NP
variacioszamitas
Elparologtatok-kondenzatorok

64. matematikai modelljei és numerikus | Nyers Jozsef EK NJ

eljarasok




Hoszivattyls flité-hiité rendszer

65. fizikai-matematikai modelljei és Nyers Jozsef HR NJ
numerikus modszerek

66. Beagyazott mobilrobot technika Odry Péter BM oP

67. Mobilrobot optimalizacio kérdései Odry Péter MO oP

68. /,&Z ?geslzsegnyereseg merese es Péntek Marta EM PM
ertékelese
Egészségiigyi tudomanyos

go. | izonyitekok szintezise: Péntek Marta ET PM
szisztematikus szakirodalmi
attekintés és értékelés

70. Fliggvények mintavételi sorai Pogany Tibor FM PT
AS ity O tion Center (SOC , .

71. ,eclur,1 y p?l’é.l' ul)n enter ( ) Poser Valéria SC PV
felépitése, mikodése

7. Tlerlr)formatlkal ala,pu tematikus P&dér Andrea T PA
terkepek alkalmazasa

73 I\,Aer,esek, tervezése, eredmények R4cz Ervin MT RE
ertekelése

74, Altalanosltot.t integralelmélet es Rudas Imre Al RI
alkalmazasai

75. Cloud Robotics Rudas Imre RO RI

76. Robot iranyitas és modellezés Rudas Imre, Tar Jozsef | Rl RT

77. Parhuzamos es konkurrens Seebauer Marta PK SM
folyamatok modellezése

78. Korszer( szamitogép architekturak Sima Dezs6 KA SD
Digitalis jelfeldolgozas é

79. grtatis Jelieidolgozas €8 Simon Gyula DJ SG
alkalmazasai

80. Bevezetés a sthcha§zt1kus Szeidl Laszld ST sL
folyamatok elméletebe

81. Sztochasz,tlkus rendszerek Szeidl Laszlé SR sL
modellezése

82. GPU Programozas Szénasi Sandor GP SA

83. Fuzzy kovetkeztetési rendszerek Takacs Marta FK ™

84. Statisztikai hipotézisvizsgalat Takacs Marta SH ™

85. A I}lemaimn-geome,tn? alapjai és Tar Jézsef RG )
muszaki alkalmazasai

86. Az optimalis szabalyozas alapjai Tar Jozsef 0S TJ




Nemlinearis rendszerek adaptiv

87. iranyitasa geometriai Tar Jozsef NA TJ
megkozelitéssel
Robotok inverz kinematikai
feladatanak kozel optimalis,

88. altalanos differencialis megoldasa Tar Jozsef IK TJ
nem specialis karszerkezet(
eszkozokre

89. Modell alapu szoftverfejlesztés Tick Jozsef SF TC

90. Uzl?u fgl;{amatok modellezése és Tick Jozsef iF TC
optimalizalasa
Digitalis képfeldolgozas

91. algoritmusainak gyorsitasa Vamossy Zoltan KP A4
parhuzamositassal

92. Gépi latas (j algoritmusai Vamossy Zoltan GA \'4

et , Varkonyiné Ké
93. | Digitalis képfeldolgozas aronyine foczy DK VK
Annamaria

94. Lagy Szan:lltéS] modszerek és Varkon;lnr?e Koczy LS VK
alkalmazasaik Annamaria

95. Real-jume rendszerek és ,,anytime Varkon),nr.]e Koczy AT VK
algoritmusok Annamaria

%. Szggmsentalas?ol az, o'bJektum- Veréné Dr. Wojtaszek 50 WM
orientalt osztalyozasig Malgorzata
Tamadasi graf és “Threat Vorosné Dr. Banati-

97. . . , TG BA
Intelligence” a kibervédelemben Baumann Anna

98. Egészség-gazdasagtani modellezés Zrubka Zsombor EG YA
Egészségiigyi tudomanyos

99. bizonyitékok kvantitativ szintézise, Zrubka Zsombor MA 7

metaanalizis




